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Wstep

Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej SST 1.1.1 s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z otworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych w ramach zadania inwestycyjnego pn. "BUDOWA
SCIEZKI ROWEROWEJ WRAZ Z OSWIETLENIEM NA PLACU HUTNIKOW W CHORZOWIE "
Okreslenia podstawowe
Punkty gtéwne trasy- punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowe i koricowe punkty trasy.
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz dokumentacja techniczna.
Zakres stosowania SST
Niniejsza SST traktowana jest obok projektu wykonawczego i przedmiaru robét jako pomocnicza dokumentacja
przetargowa przy zlecaniu i realizacji robét zwigzanych z wykonaniem niniejszego zadania inwestycyjnego.
Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg odtworzenie w terenie :

—  trasy drogowe;j,

—  wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktdw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—  wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

—  zestabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob

ufatwiajacy odszukanie i odtworzenie.

Ogodlne wymagania dotyczace Robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektéw, ze
Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0 ,Wymagania ogdlne” i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Warunki organizacyjne
Przed przystgpieniem do robdt Wykonawcy oraz nadzér techniczny winny sie doktadnie zaznajomi¢ z catoscig
dokumentacji technicznej, w tym takze z pozostatymi odrebnymi czesciami dokumentacji.
Wszelki ewentualne niejasnosci w sprawach dokumentacji nalezy wyjasni¢ z autorami poszczegdlnych opracowan.
Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robé6t
45000000-7 Roboty budowlane
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45112700-2 Roboty w zakresie ksztattowania terenu
45112730-1 Roboty w zakresie ksztattowania drég i autostrad
45113000-2 Roboty na placu budowy

MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dot. materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST nr 1.0.0 ,, Wymagania ogdlne”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot
ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny miec Srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do
1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do
0,05 m.

»Swiadki” powinny mieé dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
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SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST nr 1.0.0,, Wymagania ogélne” pkt 3.

Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
—  teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
—  tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST nr 1.0.0,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
Transport sprzetu i materiatéw

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST nr 1.0.0,, Wymagania ogélne” pkt 5.

Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystagpieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane zawierajace lokalizacje i
wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny byé usuniete na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w dokumentacji projektowej s3 zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdznia sie od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt
Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikdw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéow. Forma i wzér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt nalezg do obowigzkow
Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica
robot ziemnych.

Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze
przy kazdym obiekcie inzynierskim.



5.4.

5.5.

6.1.
6.1.1.

6.1.2.

7.2.

SST1.1.0

BUDOWA SCIEZKI ROWEROWEJ WRAZ Z OSWIETLENIEM NA PLACU HUTNIKOW W CHORZOWIE

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosic¢
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna byé odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego
konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych, istniejagcych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozyé w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby sSredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

0O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wieksze niz3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punktéw osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnosciag do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robét.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu(okreslenie granicy robodt), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow gtebszych niz 1 metr.
Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtosc ta co najmniej powinna odpowiadac¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypdéw i wykopdw o ksztatcie zgodnym

z dokumentacja projektowa.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady ogolne

Program Zapewnienia Jakosci

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdine”.

Zasady kontroli jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.Badania i pomiary

OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru robét

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne”.

Jednostka obmiaru robot

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne”.

Podstawg dokonywania obmiaréw, okreslajgcg zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdélnych pozyciji, jest
zatgczony do dokumentacji przetargowej przedmiar roboét.

Jednostkami obmiarowymi sa:

1 szt. — dla demontowanych elementéw ceramiki sanitarnej, grzejnikéw, opraw oswietleniowych, wyposazenia,
etc.

1 mb — dla demontowanych rur instalacji sanitarnych oraz kabli instalacji elektrycznych z doktadnoscig do 1mb,

1 m’=dla demontowanych elementow stolarki drzwiowej,

1 m’=dla rozebranych warstw posadzek, odbitych tynkéw, skutej ceramiki, rozebranych scianek etc,
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1 m- dla rozebranych elementéw $cian, stropéw, wykutych otwordw, itp. (rozumianych jako objetosé
zdemontowanych elementdw) oraz wywozu i utylizacji odpaddw.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne”.

Odbiér robét zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.
PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogdlne

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne”. Ptatnosci za | m nalezy przyjmowacd na
podstawie szkicdw i dziennikdéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;j.

Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robdt obejmuje :

* sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

* uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

* wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

* zastabilizowanie punktow w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawy i Rozporzadzenia

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtdwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT
SST1.1.2
USUNIECIE DRZEW | KRZEWOW

Wstep

Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej SST 1.1.2s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z usunieciem drzew i krzewéw w ramach zadania inwestycyjnego pn. "BUDOWA SCIEZKI ROWEROWE)
WRAZ Z OSWIETLENIEM NA PLACU HUTNIKOW W CHORZOWIE "

Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST nr 1.0.0 ,, Wymagania ogélne”

Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok projektu wykonawczego i przedmiaru robét jako pomocnicza dokumentacja
przetargowa przy zlecaniu i realizacji robdt zwigzanych z wykonaniem niniejszego zadania inwestycyjnego.
Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z usunieciem drzew i
krzakéw, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

Ogodlne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektéw, ze
Specyfikacjq Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne” i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Warunki organizacyjne

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawcy oraz nadzér techniczny winny sie doktadnie zaznajomi¢ z catoscig
dokumentacji technicznej, w tym takze z pozostatymi odrebnymi czesciami dokumentacji.

Wszelki ewentualne niejasnosci w sprawach dokumentacji nalezy wyjasni¢ z autorami poszczegdlnych opracowan.
Wspdlny Stownik Zamdwien (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot

77300000-3- Ustugi ogrodnicze

77211400-6 Ustugi wycinania drzew

77211100-3 Ustugi ciecia drewna

MATERIALY
Nie wystepuja.

SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST nr 1.0.0,, Wymagania ogdéine” .

Sprzet do usuniecia drzew i krzewoéw

Do wykonywania robét zwigzanych z usunieciem drzew i krzakéw nalezy stosowac:

- pity mechaniczne,

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia,

- spycharki,

- koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew.
TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST nr 1.0.0 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
Transport pni i karpiny

Pnie, karpine oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiajagce wartos¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢
transportowane w sposéb nie powodujacy ich uszkodzen.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robét podano w ST nr 1.0.0,, Wymagania ogélne” pkt 5.
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Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzewéw

Roboty zwigzane z usunieciem drzew i krzakow obejmuja wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakdéw, wywiezienie
pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotow.

Teren pod budowe Sciezki i ciggdw pieszych w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopdw i w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwigzane z usunieciem drzew i krzakdw powinna byc¢ uzyskana przez Zamawiajgcego.

Wycinke drzew o wiasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywac¢ w tzw. sezonie rebnym, ustalonym
przez Inspektora nadzoru.

W miejscach dokopdéw i tych wykopow, z ktdrych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren nalezy
oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowac pnie i usung¢ korzenie tak, aby zawarto$¢ czesci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczysci¢ tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowaty sie na gtebokosci do 60 cm
ponizej niwelety robdt ziemnych.

Roslinnos¢ istniejgca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona do usuniecia, powinna by¢ przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub
zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany
przez odpowiednie wtadze.

Usuniecie drzew i krzewéw

Pnie drzew i krzakdw znajdujgce sie w pasie robdét ziemnych, powinny by¢ wykarczowane.

Poza miejscami wykopdw doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem przydatnym do budowy
nasypow, zagesci¢ zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST 1.2.0,, Roboty ziemne” .

Doty w obrebie przewidywanych wykopdw, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sie w nich
wody.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robdt w taki sposdb, aby drzewa przedstawiajgce wartos$¢ jako materiat
uzytkowy(np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wtasciwosci w czasie robét.

Mtode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duzg ostroznoscig, w
sposdb ktory nie spowoduje trwatych uszkodzen, a nastepnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci

Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inspektora Nadzoru. Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewna za pomoca specjalistycznego sprzetu,
to sposéb wykonania powinien odpowiadaé zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po
przerébce powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunietej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma obowigzek
zadbad, aby odbyto sie ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpieczeristwa i odpowiednich przepiséw.
Zaleca sie stosowanie technologii, umozliwiajgcych intensywne spalanie, z powstawaniem matej ilosci dymu, to
jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakorczeniu
spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlgcych sie czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstgpienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkode w prowadzeniu innych prac, Wykonawca
powinien usungé go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru, w ktérym bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po spaleniu,
za zgodg Inspektora Nadzoru, sg zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach.
Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu
o grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zageszczona. Pozostatosci po spaleniu nie
moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajgcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa sie
przeptyw wéd powierzchniowych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady ogolne

Program Zapewnienia Jakosci

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne”.

Zasady kontroli robot przy usuwaniu drzew i krzewéw

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci, wykarczowania korzeni

i zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypetniajacego doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone
w SST 1.2.0 ,,Roboty ziemne” .
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OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdine”.
Jednostka obmiaru robot

Jednostka obmiarowg robdt zwigzanych z usunieciem drzew i krzakdw jest:
- dla drzew - sztuka,

- dla krzakéw - metr kwadratowy.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne”.

Odbidr robaét zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach,
przed ich zasypaniem.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogodlne

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne”.

Cena jednostki obmiarowe;j

Ptatnosc¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robdt obejmuje:

- wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,

- wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewng, wzglednie spalenie
na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,

- zasypanie dotow,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT
SST1.1.3
ROZBIORKI ELEMENTOW CHODNIKA, MALEJ ARCHITEKTURY |
FRAGMENTU TOROW NIEFUNKCJONUJACEJ LINIl TRAMWAJOWE]

Wstep

Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej SST 1.1.3 s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiérka elementow chodnika, matej architektury i fragmentu toréw niefunkcjonujgcej linii
tramwajowej w ramach zadania inwestycyjnego pn. "BUDOWA SCIEZKI ROWEROWEJ WRAZ Z OSWIETLENIEM NA
PLACU HUTNIKOW W CHORZOWIE ".

Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST nr 1.0.0 ,, Wymagania ogélne”

Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok projektu wykonawczego i przedmiaru robét jako pomocnicza dokumentacja
przetargowa przy zlecaniu i realizacji robdt zwigzanych z wykonaniem niniejszego zadania inwestycyjnego.
Zakres robat objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot rozbiérkowych i obejmuija :

* rozebranie kraweznikow i obrzezy betonowych,

* rozebranie kraweznika granitowego 8x30cm w miejscu przedtuzenia chodnika z ptyt granitowych
* rozebranie odcinka istniejgcego chodnika wykonanego z kostki betonowej

* rozebranie odcinka istniejgcego chodnika wykonanego z asfaltu

* rozebranie odcinka istniejgcego chodnika wykonanego z ptytek granitowych

* rozebranie odcinka murkéw z tomu granitowego

* usuniecie tawek z konstrukc;ji stalowej z siatkg w granicy opracowania

* usuniecie betonowych koszy na $mieci w granicy opracowania

* usuniecie w zakresie opracowania fragmentu toréw niefunkcjonujacej linii tramwajowej

+ zatadunek i wywiezienie gruzu z terenu rozbidrki samochodami na odktad Wykonawcy wraz z utylizacja.

Materiaty i gruz rozbidrkowy nie przewidziany do ponownego wbudowania stanowi wtasnos¢ Wykonawcy robét

i odtransportowany bedzie na jego sktadowisko przy zachowaniu ustalenn Ustawy z dnia 27 kwietnia 2001 r. ,,0
odpadach” - Dz.U. 2001 Nr 62 poz. 628.

Materiaty kamienne stanowig wtasnos¢ Zamawiajacego i zostang odtransportowane na sktadowisko
Zamawiajacego do najblizszego Obwodu Drogowego.

Ogodlne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektéw, ze
Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne” i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Warunki organizacyjne

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawcy oraz nadzér techniczny winny sie doktadnie zaznajomi¢ z catoscig
dokumentacji technicznej, w tym takze z pozostatymi odrebnymi czesciami dokumentacji.

Wszelki ewentualne niejasnosci w sprawach dokumentacji nalezy wyjasni¢ z autorami poszczegdlnych opracowan.
Wspdlny Stownik Zamdwien (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii roboét

45000000-7 Roboty budowlane

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych; roboty ziemne

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45111100-9 Roboty w zakresie burzenia

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

45111213-4 Roboty w zakresie oczyszczania terenu

45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu

45111240-2 Roboty w zakresie odwadniania gruntu

45111300-1 Roboty rozbiérkowe
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45234113-1 Rozbiérka toréw

MATERIALY

Nie wystepuja.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatu podano w ST nr 1.0.0 ,, Wymagania ogélne” .

SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST nr 1.0.0 ,, Wymagania ogdlne” .

Sprzet do rozbiorki

Do wykonywania robot zwigzanych z rozbiérkg elementéw istniejgcych chodnikéw moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- tadowarki

- spycharki,

- zurawie samochodowe

- samochody ciezarowe,

- mtoty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST nr 1.0.0 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

Materiaty uzyskane z rozbiérki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora Nadzoru dla danego asortymentu materiatu rozbiérkowego.

Materiaty przeznaczone do odzysku lub ponownego wbudowania nalezy odwiezé w miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét
Ogélne zasady wykonania robét podano w ST nr 1.0.0,, Wymagania ogélne” pkt 5.

Wykonanie roboét rozbiérkowy

Roboty rozbiérkowe elementdw chodnika obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.4, zgodnie z dokumentacjg projektowa lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
Inspektor nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzgdzenie dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, w
ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie.

W przypadku robét rozbiérkowych fragmentu toréw niefunkcjonujacej linii tramwajowej nalezy dokonac:

- ew. ustawienia przenosnych rusztowan,

- demontaz konstrukcji stalowej

- rozbicia elementdw, ktérych nie przewiduje sie odzyskaé, w sposob reczny lub mechaniczny z ew. przecieciem
pretéw zbrojeniowych i ich odgieciem,

- oczyszczenia rozebranych elementow, przewidzianych do powtdrnego uzycia i ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen.

Uzyskane elementy Wykonawca powinien przewiez¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktdre stajg sie wtasnosciag Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw chodnikéw, matej architektury badz fragmentu torow
niefunkcjonujacej linii tramwajowej, znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg
wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu sie w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy wypetnié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST
1.2.0 ,,Roboty ziemne” .
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KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady ogolne

Program Zapewnienia Jakosci

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne”.

Zasady kontroli roboét przy usuwaniu drzew i krzewéw

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania robdt rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni powinno spetnia¢
odpowiednie wymagania okreslone w SST 1.2.0 ,,Roboty ziemne” .

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne”.

Jednostka obmiaru roboét

Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z rozbiérka elementéw chodnika, matej architektury i fragmentu toréow
niefunkcjonujacej linii tramwajowej jest:

—dla nawierzchni chodnika — m2 (metr kwadratowy),

— dla kraweznika, opornika, obrzeza—mb (metr biezacy),

— dla murkdéw z fomu granitowego- m3 (metr szescienny),

- dla elementdw matej architektury - szt. (sztuki)

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne”.

PODSTAWA PtATNOSCI

Ustalenia ogdlne

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdine”.

Ptatno$¢ za jednostke poszczegdlnych asortymentéw robodt rozbidérkowych obmierzanych w jednostkach
wyszczegblnionych w punkcie 7 niniejszej ST zgodnie z dokumentacjg projektowg, obmiarem robét i oceng jakosci
wykonania robdét.

Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania obejmuje :

- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkéw rozbidrek,

- oznakowanie robdt,

- rozebranie poszczegdlnych elementdw,

- zatadunek i odtransportowanie materiatéw rozbidrkowych na sktadowisko Wykonawcy wraz z ich utylizacja,

- zatadunek i odtransportowanie materiatéw na sktadowisko Zamawiajgcego do najblizszego Obwodu Drogowego,
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych roboét.

PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 r. w sprawie szczegdétowych warunkéw technicznych
dla znakow i sygnatéow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania
na drogach.

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. ,O odpadach” - Dz.U. 2001 Nr 62 poz. 628. BN-77/8931-12 Oznaczenie
wskaznika zageszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT
SST1.1.4
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU 1/LUB DARNINY

Wstep

Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej SST 1.1.4 s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny w ramach zadania inwestycyjnego pn. "BUDOWA SCIEZKI
ROWEROWEJ WRAZ Z OSWIETLENIEM NA PLACU HUTNIKOW W CHORZOWIE "

Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST nr 1.0.0 ,, Wymagania ogélne”

Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok projektu wykonawczego i przedmiaru robét jako pomocnicza dokumentacja
przetargowa przy zlecaniu i realizacji robét zwigzanych z wykonaniem niniejszego zadania inwestycyjnego.
Zakres robat objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych i obejmuje:

* usuniecie w-wy ziemi urodzajnej (humusu) o grubosci w-wy do 30 cm pod nawierzchnie utwardzone

i spryzmowanie w sgsiedztwie robét na odktadzie Wykonawcy do pdzniejszego wykorzystania,

* usuniecie w-wy ziemi urodzajnej (humusu) o grubosci w-wy do 5 cm pod nasady krzewdw i réz oraz trawe -
wywiezienie nadmiaru humusu na odktad Wykonawcy.

Humus przeznaczony na odkfad stanowi wtasnos¢ Wykonawcy robdt i odtransportowany bedzie na jego
sktadowisko przy zachowaniu ustalen Ustawy z dnia 27 kwietnia 2001 r. ,,0 odpadach” - Dz.U. 2001 Nr 62 poz. 628.
Ogodlne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja projektéw, ze
Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0 ,Wymagania ogdlne” i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Warunki organizacyjne

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawcy oraz nadzér techniczny winny sie doktadnie zaznajomi¢ z catoscig
dokumentacji technicznej, w tym takze z pozostatymi odrebnymi czesciami dokumentacji.

Wszelki ewentualne niejasnosci w sprawach dokumentacji nalezy wyjasni¢ z autorami poszczegdlnych opracowan.
Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robét

45000000-7 Roboty budowlane

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

45111213-4 Roboty w zakresie oczyszczania terenu

45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby

45112200-7 Usuwanie powtoki gleby

45112210-0 Usuwanie wierzchniej warstwy gleby

45112500-0 Usuwanie gleby

MATERIALY
Nie wystepuja.

SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST nr 1.0.0 ,, Wymagania ogélne” .

Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonywania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu, moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej,
lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:

- réwniarki,

- spycharki,
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- topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe
wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajgca zastosowania takiego
sprzetu.

TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST nr 1.0.0 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

Transport humusu

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym.

Wybdr srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu. W przypadku
humusu przeznaczonego do powtdrnego zastosowania, powinien by¢ transportowany w sposéb nie powodujacy
uszkodzen.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST nr 1.0.0 ,, Wymagania ogéine” pkt 5.

Teren pod budowe Sciezki rowerowej, chodnikdw oraz nasad w obszarze opracowania, w miejscach dokopdw i w
innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu
drzew i krzewdw oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru
humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami przez Inspektora Nadzoru. Humus
nalezy zdejmowac reczne. Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru. Grubosé
zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana
przez Inspektora Nadzoru, wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do
rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy sktadowaé¢ w regularnych
pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowac¢ humusu w
czasie intensywnych opaddéw i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady ogolne kontroli jakosci roboét

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne”.
Zasady kontroli usuniecia humusu

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania robdét zwigzanych z usunieciem
humusu.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne”.

Jednostka obmiaru robét

Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z usunieciem humusu i/lub darniny jest m2 (metr kwadratowy).

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdine”.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogdlne

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0 ,,Wymagania ogdlne”.
Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania obejmuje :

- prace pomiarowe i przygotowawcze,
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BUDOWA SCIEZKI ROWEROWEJ WRAZ Z OSWIETLENIEM NA PLACU HUTNIKOW W CHORZOWIE

- zdjecie warstwy humusu okreslonej grubosci,

- transport na hatdy do ponownego uzycia,

- spryzmowanie humusu w bliskosci robét,

- zatadunek i transport nadmiaru humusu na odkfad wraz z jego utylizacja,
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.



